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PLANO DE ENSINO DE DISCIPLINA

UNIDADE: POS-GRADUACAO STRICTO SENSU EM ENGENHARIA ELETRICA
AREA: INTELIGENCIA ARTIFICIAL APLICADA A AUTOMACAO E ROBOTICA
TIPO: OPTATIVA

CARGA HORARIA: 48 HORAS

CREDITOS: 4

PROFESSOR: Flavio Tonidandel (responséavel)

DISCIPLINA: ROBOTICA MOVEL (PEL 215)

EMENTA

Introducao & robotica Movel; Sensores. Atuadores. Navegacao de robds; Cinemética; Controle;
Mapeamento de ambientes; Localizacdo; SLAM.

OBJETIVOS

Permitir que os alunos de Pds-Graduacdo possam aprender conceitos associados a robotica
movel, com énfase nas técnicas de Inteligéncia Artificial aplicada a localizacdo e ao controle de
robds moveis, nos aspectos computacionais da robdtica moével e nos programas
computacionais mais recentes usados para o controle de robés maoveis.

METODOLOGIA ADOTADA
Abordagem expositiva em sala de aula e uso de laboratério.

RECURSOS NECESSARIOS
Sala de aula, laboratério com ROS.
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PROGRAMA

Introducdo a Robdtica Movel: histérico, definicdes bésicas, classificacdes e areas de aplicacdo;
sensores e atuadores;

Locomocgao — robds com rodas;
Cinematica de robds com rodas;
Controle;

Localizacgéo;

Mapeamento;

SLAM;

Planejamento e Navegacéo;
Programacéo de robds moveis;
Prova Final.

METODO DE AVALIACAO
Exercicios praticos, prova final e trabalhos.
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