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Tipo  

Optativa 

Carga Horária  

4 horas semanais em 12 semanas. 

 

Ementa 

Formulação de Problemas de Otimização. Exemplos. Condições Necessárias e Suficientes para 

Otimização sem Restrições. Restrições de Igualdade. Multiplicadores de Lagrange. Restrições de 

Desigualdade. Condições de Karush-Kuhn-Tucker. Condições de Otimalidade de 2ª Ordem. 

Programação Linear. Programação Não-Linear. Métodos de Otimização Global. Otimização 

Dinâmica. Solução Numérica.  

 

Summary 

Optimization Problems. Examples. Necessary and Sufficient Optimality Conditions. Equality 

Constraints. Lagrange Multipliers. Inequality Constraints. Karush-Kuhn-Tucker Conditions. 

Second-Order Conditions. Linear Programming. Non-Linear Programming. Global Optimization. 

Dynamic Optimization. Numerical Solution. 

 

Objetivos 

Fazer uma introdução a formulação de problemas de otimização e de controle ótimo. Apresentar 

técnicas numéricas de solução. 

 

Metodologia Adotada 

Aulas expositivas. Soluções numéricas em sala (lab). Recomendação de leitura complementar aos 

alunos. 

 

Recursos necessários 

Projetor, Matlab, Octave, TomLab, GPOPS II, em sala de laboratório. 

 

Programa para 12 semanas 

 

1. Formulação de problemas de otimização 

2. Solução numérica via Matlab e Octave 

3. Programação linear e programação inteira 

4. Controle ótimo linear: shooting e colocação direta 

5. Avaliação 1 

6. Programação não linear sem restrições 

7. Programação não linear com restrições 

8. Métodos numéricos 

9. Controle ótimo não linear 

10. Avaliação 2 

11. Seminários 

12. Seminários 

 

Método de Avaliação  



Provas e Seminários 
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